
BAKALÁRSKE PRÁCE Akademický rok 2024 / 2025 KAVS  

Názov práce Vedúci Prihlásený

Metódy kalibrácie priemyselných robotov Tlach Vladimír, Ing. PhD. Samuel Kultán

Monitoring a energetický manažment robotizovaných a 
automatizovaných zariadení

Benko Vladimír, Ing. Ján Buček

Návrh modelu robota SLR 1500 Uríček Juraj, doc. Ing. PhD. Ján Kotvas
Porovnanie programovania CNC strojov v riadiacich 
systémoch HAAS a Sinumerik

Dodok Tomáš, Ing. PhD. Michal Bušík

Externé štúdium - záverečné práce
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