BAKALARSKE PRACE

Nazov prace

Aplikacia metdd data miningu na datach ziskanych
procesom viackriteridlnej diagnostiky

Akademicky rok 2016 / 2017

Veduci

Zajacko lvan, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Andrej Haluska

Koncept ,,Ambient Assisted Living” a jeho technické
prostriedky

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

AlZbeta BakosSova

Lietajuce mobilné roboty

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Marek Vozar

Navrh riadenia a simuldcie pre triediacu linku

Kuric lvan, prof. Ing. Dr.

Vladimir Stenchlak

Riadenie mechatronickych systémov

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Ladislav Chabron

Tvorba vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém
Edgecam (sustruZenie)

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Lukas$ Sprlak

Tvorba web aplikdacie pre podporu vyucby off-line
programovania robotov FANUC

Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD.

Marek Nekoranec

Tvorba web aplikacie pre podporu vyucby vyuZitia CAx
systémov v oblasti robotiky

Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD.

Jaroslav Jaros

Tvorba web aplikacie pre pripravu NC programov pomocou
systému dielenského programovania Sinumerik Operate
(frézovanie)

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Vojtech Rypak

Tvorba web aplikdcie pre pripravu NC programov pomocou
systému dielenského programovania Sinumerik Operate
(sustruzenie)

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Ladislav Gana

Vyufzitie virtualnej reality pri simulacii CNC strojov a robotov

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Tomas Zajac

Externé studium - zaverecné prace
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BAKALARSKE PRACE

Nazov prace

Koncepcia laboratdria pre vyucbu tekutinovych systémov
na Katedre automatizacie a vyrobnych systémov

Akademicky rok 2017 / 2018

Veduci

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Jan Taraj

Koncepcény ndvrh vstupného priestoru pre automatické
parkovacie zariadenia

Stancek Jan, Ing. PhD.

Tomas Sevéik

Mobilné robotické ramena a ich vyuzitie v priemyselnej
praxi

Kumicakova Darina, doc. Ing. PhD.

Simon Luptak

Navrh konstrukcie CNC zariadenia pre energolucové
technoldgie

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Holis

Navrh riadenia CNC zariadenia pre energolucové
technoldgie

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Tomas Michalek

Navrh technologického pracoviska rapid prototyping

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Pazurik

Telemetrické systémy v mobilnej robotike

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Patrik Mariak

Tvorba vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém Creo
(frézovanie)

Dodok Tomas, Ing.

FrantiSek Zakarovsky

Tvorba vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém Creo
(sustruzenie)

Dodok Tomas, Ing.

Lukas Svoboda

Tvorba vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém
Edgecam (frézovanie)

Dodok Tomas, Ing.

Peter Ceklovsky

Tvorba web aplikacie na pripravu NC programu pomocou
softvéru WinNC pre riadiaci systém Heidenhain (frézovanie)

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Martin Bohusik

Externé studium - zaverecné prace
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BAKALARSKE PRACE

Analyza moznosti CAD/CAM systému Fusion 360

Akademicky rok 2018 / 2019

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

KAVS

Andrej Jastraban

Formy pre technoldgiu vstrekovania plastov a vyvojové
trendy spracovania plastov

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Michal Supolik

Integracia optoelektronického zariadenia do procesu
vyrobnej linky

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Kolaborativne roboty a ich rozsirujuce subsystémy

Tlach Vladimir, Ing.

Juraj Michalcik

Koncepcény ndvrh automatizovaného skladu nemocniénej
lekarne

Stancek Jan, Ing. PhD.

Peter Zatko

Koncepény ndvrh manipulacného zariadenia pre
uskladfiovanie europrepraviek

Stancek Jan, Ing. PhD.

Dominik Rozin

Mobilné kolaborativne roboty

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Viliam Fur

Modifikacia navrhu systému vymennych technologickych
paliet

Kandera Matej, Ing.

Jakub Michalcik

Navrh implementacie decentralizovaného riadenia
prostrednictvom PLC systémov do oblasti
rekonfigurovatelnych vyrobnych systémov

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Marek Gavlak

Navrh implementacie systému automatickej vymeny
obrobkov

Kandera Matej, Ing.

Navrh pracoviska rapid prototyping

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Martin Novotny

Navrh systému pre spravu variability modularnych
rekonfigurovatelnych vyrobnych systémov

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Vladimir Urbanek

Navrh vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém Creo
(modul Sheetmetal)

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Jan Medovarski

Navrh zariadenia pre vertikdlny transport suciastok medzi
dopravnikmi vyrobnej linky

Bulej Vladimir, Ing. PhD.

Martin Kysela

Porovnanie trochoidného frézovania a frézovania vybranim

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Jan Jantos

Rozsirenie moznosti automatickej prevadzky robota Fanuc
LR Mate 200iC v laboratérnych podmienkach KAVS

Tlach Vladimir, Ing.

Michal Busfy

Tvorba vyucbovej web aplikacie pre CAD/CAM systém
Edgecam 2017 R2 rezanie dr6tom (modul EDM WIRE)

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Lukas Krémarik

Vyuzitie pocitacovej podpory v montazi

Tlach Vladimir, Ing.

Anton Palencar

Externé studium - zaverecné prace
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BAKALARSKE PRACE

Nazov prace

CRM systémy a ich vplyv na zvysenie efektivity obchodnych
procesov

Akademicky rok 2019/ 2020

Veduci

Klackova Ivana, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Ondrej Hurajt

Integracia optoelektronického zariadenia do
technologického procesu vyrobnej linky

Zajacko lvan, Ing. PhD.

Barbora Drvarova

Kamerové systémy v oblasti vizualnej kontroly vyrobkov

Kandera Matej, Ing.

Jozef Tokar

Kolaborativna robotika a moZnosti jej implementdcie v
podniku KAJO metal s.r.o., Dolny Kubin

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Tomas Kurnota

Lasery v priemysle

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Michal BdZzoch

Mobilné roboty v priemysle

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Jan Gregorovic

Navrh a realizacia vyrobného zariadenia v potravinarskom
priemysle

Klarak Jaromir, Ing.

Miroslav Bugaj

Navrh automatizovaného skladovacieho systému pre
nemocni¢né lekarne

Stancek Jan, Ing. PhD.

Marek Liska

Navrh implementacie systému automatickej vymeny
obrobkov

Kandera Matej, Ing.

Daniel Ninik

Ochranné zariadenia na pracoviskach s priemyselnymi
robotmi

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Jan Adamec

Roboty v potravinarskom priemysle

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Kristidn Brajercik

Spbsoby osvetlenia v oblasti vizualnej kontroly vyrobkov

Kandera Matej, Ing.

Anton Sula

Vyuzitie dielenského programovania pri vyrobe frézovanych
suciastok

Cuboriova NadeZda, prof. Ing. PhD.

Michal Kovalik

Vyuzitie dielenského programovania pri vyrobe
sustruzenych suciastok

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Maros Rusnak

Web aplikacia pre pripravu NC programov v softvéri WinNC
pre RS Sinumerik 840D

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Marek Drengubiak

Externé studium - zaverecné prace

Analyza a aplikovanie vybranych typov snimacov do
vyrobného zariadenia

Klarak Jaromir, Ing.

David Capuliak

Simulacia riadenia robotov pomocou systému iRVision v
softvéri FANUC RoboGuide

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Miroslav Firek

Strana4z9




BAKALARSKE PRACE

Nazov prace

Analyza mozZnosti systému REXYGEN a jeho vyuzitie v
oblasti automatizacie

Akademicky rok 2020 / 2021

Veduci

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Samuel Kormanak

Analyza mozZnosti umelej inteligencie pre riadenie
protetickych prvkov

Kuric Ivan, prof. Ing. Dr.

Pavol Cabaj

Humanoidné roboty

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Gabriel Kostura

Koncepcény ndvrh vyuzitia kamerovych systémov na
robotizovanom pracovisku

Bohusik Martin, Ing.

Martin Stancel

Koncept ,,Priemysel 4.0“ v oblasti automatizacie strojarskej
vyroby

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Martin Barancek

Moznosti aplikacie lanovych robotov v strojarstve

Bartos Michal, Ing.

David Mahut

Navrh a realizacia automatizovaného vyrobného zariadenia
v potravinarskom priemysle

Klarak Jaromir, Ing.

Miroslav Bugaj

Navrh automatizovaného pracoviska vizualnej kontroly
vyrobkov

Klarak Jaromir, Ing.

Tomas Hrin

Navrh systému pre zameriavanie nastrojov pre stroj Emco
Concept Turn 55

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Vladimir Borovicka

Nové trendy v systémoch automatickej vymeny ndstrojov

Cuboriova Nadezda, prof. Ing. PhD.

Martin Pavlovic

Posudzovanie a riadenie rizik vybraného automatizovaného
zariadenia

Saga Milan, Ing.

Ondrej Hurajt

Prehlad algoritmov pouzivanych pre rozbor obrazu z
kamerovych systémov

Klarak Jaromir, Ing.

Peter Surina

Simulacia PLC programu (SIEMENS) na virtualnom zariadeni

Stenchlak Vladimir, Ing.

Tomas Michalek

Tvorba PC aplikacie pre analyzu dat ziskanych z
optoelektronickych snimacov

Klarak Jaromir, Ing.

Adam Skulavik

Tvorba robotizovaného pracoviska v prostredi softvéru
Visual Components

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

Samuel Papanek

Umela inteligencia v robotike

Uricek Juraj, doc. Ing. PhD.

Diana Dohnanska

Vyucbova aplikacia zamerand na 3D tlac

Dodok Tomas, Ing. PhD.

Matus Hanzeli

Web aplikacia pre pripravu NC programov v softvéri WinNC
pre RS Sinumerik 840D

Cisar Miroslav, Ing. PhD.

Eva Kamenicka

Externé studium - zaverecné prace

Analyza moZnosti a koncepcny navrh automatizdcie procesu
nandsania lepidla na polotovar

Bohusik Martin, Ing.

Marcel Linges

Automatizacia lepenia dverovej liSty na okno pomocou
obojstrannej pasky

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Frantisek Zacko

Robotizacia vyrobného procesu plastovych vyrobkov pre
automobilovy priemysel

Bulej Vladimir, doc. Ing. PhD.

Richard Benda
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BAKALARSKE PRACE Akademicky rok 2021 / 2022 KAVS

Nazov prace Veduci Prihlaseny
Aktudlny stav a trendy vo vyvoji humanoidnych robotov Ing. Martin Bohusik ADAMEC Julius
Analyza gravirovacich zariadeni a ich mozZnosti prof. Ing. NadeZda Cuboriovd, PhD. BABCANIK Filip
Aplikacie robotov s paralelnou kinematickou Strukturou v . . . .
., Ing. Michal Bartos BARANCEK Patrik
strojarstve
Kat izacia objekt trednict k 3h
a elgorlzaua'o jf—l‘ 'ov ?ros rednictvom kamerového Ing. Martin Bohugik GRYTSUK Andrii
systému (strojové videnie)
Analyza sucasného stavu laboratérneho pracoviska ,
yzas , u P Ing. Vladimir Tlach, PhD. HAJIDUCH David
automatizovanej montaze
Vyuzitie umelej inteligencie v strojarstve Ing. Tomas Dodok, PhD. JAKUBEC Adam
Virtudlna realita a jej vyuZitie v strojarstve Ing. Tomas Dodok, PhD. KANDERKA Filip
Koncepcény ndvrh laboratérneho robotizovaného pracoviska .y N .
o i . Ing. Vladimir Tlach, PhD. KNAZKO Martin
pre poutzitie laserového skenera profilu - scanCONTROL
Krokové motory doc. Ing. Juraj Uricek, PhD. KUKUCIK Peter
Pneumatické umelé svaly a ich aplikacia v robotike doc. Ing. Vladimir Bulej, PhD. LUKAC Richard
Modifikacia konstrukcie 3D tlaciarne s paralelnou -
. . . ) P Ing. Miroslav Cisar, PhD. MAJERCAK Jan
kinematickou Struktirou
Analyza rizik vybraného automatizovaného zariadenia Ing. Milan Saga RATULOVSKY Marek
Robotika — trendy a aplikacie doc. Ing. Juraj Uri¢ek, PhD. STASOVA Alzbeta
Navrh zariadenia pre uréovanie nastrojovych korekcii Ing. Miroslav Cisar, PhD. ZUBOR Marek
Aplikacie priemyselnych robotov v automobilovom
? P y y Ing. Martin Bohusik BESTVINA Marek
priemysle
Navrh a implementacia manualu k programovaniu CNC .
) P L prog Ing. Miroslav Cisar, PhD. GRENO Lukas
sustruhu pre vzdelavacie Ucely
Navrh riadenia automatizovaného vyrobného zariadenia v i 3 .
L . Ing. Jaromir Klarak, PhD. BUGAJ Miroslav
potravinarskom priemysle
Externé studium - zaverecné prace
Aplikacie priemyselnych robotov v automobilovom
priemysle Ing. Martin Bohusik BESTVINA Marek
Navrh a implementacia manualu k programovaniu CNC
sustruhu pre vzdeldvacie ucely Ing. Miroslav Cisar, PhD. GRENO Lukas
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BAKALARSKE PRACE Akademicky rok 2022 / 2023

Nazov prace

Vyvoj zariadenia pre ultrazvukové Cistenie a UV stabilizaciu
vytlackov z 3D tlaciarne na baze SLA

Veduci

ZAJACKO Ivan, doc. Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Navrh mobilného robota so vSesmerovymi kolesami

URICEK Juraj, doc. Ing. PhD.

Patrik Hvizdo

Posudenie bezpecnosti vybraného automatizovaného
systému

KLACKOVA Ivana, Ing. PhD.

Ales Dutka

MozZnosti osvetlenia v aplikacidch strojového videnia

BOHUSIK Martin, Ing.

Filip DuSicka

Metddy analyzy rizik robotizovaného pracoviska

SAGA Milan, Ing.

Daniel Pauliny

Pruzné mechanizmy v automatizovanych vyrobnych
systémoch

CISAR Miroslav, doc. Ing. PhD.

Erik Duréak

Tvorba web aplikacie pre CAD/CAM/CAE systém Creo
Parametric so zameranim na aplikacie v odbore

DODOK Tomas, Ing. PhD.

Jozef Cicut

Externé studium - zaverecné prace
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BAKALARSKE PRACE Akademicky rok 2023 / 2024 KAVS

Nazov prace Veduci Prihlaseny

Navrh zariadenia na testovanie algoritmov pre

) . . FEDOROVA Daria, Ing. Lukas Prekop
vibrodiagnostiku

Externé studium - zaverecné prace
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BAKALARSKE PRACE

Nazov prace

Metédy kalibracie priemyselnych robotov

Akademicky rok 2024 / 2025

Veduci

Tlach Vladimir, Ing. PhD.

KAVS

Prihlaseny

Samuel Kultan

Monitoring a energeticky manaZzment robotizovanych a

. i . i Benko Vladimir, Ing. Jan Bucek
automatizovanych zariadeni
Navrh modelu robota SLR 1500 Uricek Juraj, doc. Ing. PhD. Jan Kotvas
Porovnanie programovania CNC strojov v riadiacich
vhanie programovani Jov'v riaciacl Dodok Tomés, Ing. PhD. Michal Bugik

systémoch HAAS a Sinumerik

Externé studium - zaverecné prace
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